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1. Proiectarea si realizarea practica a unei machete tip proteza
medicalda a membrului superior uman controlat de semnale
electromiografice

Autori: LUPEA Gabriel, CHIVU Mihai-Bogdan

Anul 1V, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IF
(LAIAZ)

Coordonator: Sef lucr. dr. ing. BALA Stefan

Rezumat. Proiectul prezintd realizarea si dezvoltarea unei proteze a bratului
sting capabile sda 1imite miscarile bratului prin utilizarea semnalelor
electromiografice.

Protezarea membrelor reprezinta un domeniu de interes major in medicina de
reabilitare si ingineria biomedicald, avand un impact semnificativ asupra calitatii
vietil persoanelor care au suferit amputatii. Pierderea unui membru duce deseori la
dificultati majore in desfasurarea activitatilor zilnice, afectand atit functionalitatea
fizica, cat si starea psihologicd a omului. Asadar, dezvoltarea protezelor avansate
care pot restabili functionalitatea pierduta este esentiala.

Tehnologia electromiografica (EMG) oferd o modalitate promitatoare de
control al protezelor. EMG-ul implica detectarea si interpretarea semnalelor
electrice generate de activitatea musculard, permitand astfel controlul precis al
dispozitivelor protetice. Aceastd metodd ofera avantaje considerabile, cum ar fi
posibilitatea de a obtine miscari naturale si o reactie rapida la intentiile utilizatorului.

Acest proiect se concentreaza pe dezvoltarea si testarea unei proteze a bratului
stang, care utilizeaza semnale EMG pentru a imita miscarile naturale ale bratului
sanatos.

Am dezvoltat o proteza robotica echipata cu un shield EMG care este conectat
la o placd Arduino. Acesta capteazd semnalele musculare prin intermediul
electrozilor conectati la membrele pacientului (brat stang, brat drept, picior drept),
iar acestea sunt trimise cdtre placa Arduino care le interpreteaza si da comenzi spre
servo motoarele care vor executa miscarile protezei robotice.

7132



2. Brat robotic destinat activitatilor in mediu ostil

Autori: STEF Darius Augustin, ALDEA Rafael, CONSTANTIN Sebastian
Mihail
Anul IV, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IF

(LAIAZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. BALA Stefan

Rezumat. Obiectivul acestui proiect este de a prezenta conceptul unui brat
robotic capabil s functioneze in medii periculoase pentru organismele vii. In esent,
acest brat robotic este conceput pentru a fi usor de construit, intretinut si operat,
avand totodatd posibilitatea de a fi inlocuit partial sau complet la un cost accesibil,
fiind astfel un instrument de incredere. In plus, bratul robotic este destinat si ofere
solutii eficiente pentru sarcini complexe si sd reduca riscurile pentru lucratori in
situatii periculoase. De asemenea, se doreste ca acest brat robotic sa fie adaptabil si
sa poatd fi integrat cu alte tehnologii avansate pentru a maximiza eficienta si
productivitatea in diverse domenii industriale.

3. Proiectarea si realizarea unui sistem de masurare a capacitatii
volumetrice cu senzor cu ultrasunete Banner T30UXIAQS8

Autori: BANESCU Mihaela Daniela, VASILE Alexandru Valentin

Anul III, Programul de studii Automatica si Informaticd Aplicata IF
(LAIAZ)

Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Proiectul prezintd studiul metodelor de masurare a capacitatii
volumetrice si implementarea unui sistem de masurare a acesteia folosind un senzor
cu ultrasunete. Senzorul folosit este T30UXIAQS, un senzor fabricat de Banner
Engineering. Pentru afisarea rezultatelor si calculul capacititii s-a folosit un PLC
XL7 de la Horner Automation, integrat cu un HMI (Human Machine Interface), care
este programabil cu ajutorul software-ului Cscape. Ca si functionalitate, senzorul
ultrasonic masoara nivelul de lichid din vas, care este transmis mai departe PLC-ului
care converteste valoarea in capacitatea volumetrica respectiva (operatie realizata in
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programul Ladder din Cscape). Interfata este user-friendly si usor de interpretat. De
asemenea, s-a realizat o comparatie a rezultatelor experimentale pentru observarea
erorilor si determinarea motivelor aparitiei acestora, cat si determinarea posibilelor
imbunatatiri ale montajului.

4. Proiectarea si realizarea unui sistem de masurare a temperaturii
cu senzor cu infrarosu

Autori: CIOBANU Rahela, IONITA Valentina

Anul III, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IF
(LAIAZ)

Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Tn ultimii ani, utilizarea instrumentelor de masurare a temperaturii
prin metode fard contact, in infrarosu (IR), a luat o amploare fara precedent prin
cresterea performantelor si scaderea continud a preturilor. Avantajele utilizarii
sistemelor de masurare a temperaturii cu senzor cu infrarosu au facut ca aceste
instrumente sa fie de neinlocuit intr-o gama foarte larga de aplicatii.

Pentru realizarea montajului de masurare a temperaturii cu infrarosu am folosit
urmatoarele componente electronice:

* senzor de temperaturd cu IR MLX90614,
* senzor de proximitate APDS-9960;

* placa de dezvoltare Arduino Nano;

* display cu LED;

* alarma sonora piezo-electrica;

* comutator;

* 6 baterii alcaline, marime AA.

Senzorul IR MLX90614 este un senzor digital de temperaturd cu infrarosu fara
contact (IR) capabil sa masoare temperatura unui obiect intr-un interval de la-70 °C
la 382,2 °C. Acest senzor utilizeaza raze IR pentru a determina temperatura
obiectului fara a necesita contact fizic si comunica cu placa Arduino prin protocolul
I2C. Pentru a adresa problema inexactitdtii masuratorilor datorata distantei si
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limitarilor senzorului IR MLX90614, am decis sa folosim un senzor de proximitate,
care permite masurarea temperaturii doar de la o distantd predefinita. Senzorul ales
este APDS-9960, un senzor utilizat anterior in Galaxy S5 de la Samsung si in multe
alte telefoane mobile ca senzor de proximitate. Datele colectate de la senzori sunt
transmise cdtre o placa de dezvoltare Arduino Nano, care a fost programata in
prealabil utilizand software-ul Arduino, astfel incat informatia, adica temperatura
masurata, este afisatd pe un display LED. Dacad temperatura masuratd depaseste
valoarea normala, se afiseaza un mesaj de atentionare pe display, iar un semnal sonor
de avertizare este emis cu ajutorul unei alarme piezo-electrice. Dispozitivul este
alimentat de 6 baterii alcaline, marime AA. Pentru a valida masuratorile
dispozitivului construit, am comparat rezultatele acestuia cu cele ale unui
termometru digital. Eroarea absolutda maxima obtinuta a fost de 0,51 °C.

Alte aplicatii ale acestui proiect ar putea fi: Termometru de camera, termometru
cu infrarosu pentru masurarea temperaturii, masurarea fara contact a unor suprafete
intr-un laborator de cercetare, masurarea temperaturii alimentelor pentru depozitare
si servire in siguranta. Pe baza analizei erorilor obtinute, putem Tmbunatati montajul
prin utilizarea unui senzor de proximitate care poate masura de la distante mai mari
si a unui senzor de temperatura cu o precizie mai buna pentru a obtine o eroare mai
mica.

5. Proiectarea si realizarea unui sistem de masurare a nivelului intr-
un vas cu ajutorul unui senzor cu ultrasunete

Autori: PANA Traian Andrei, ION Alexandru

Anul ITI, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IFR
(LAIAR)

Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Obiectivul acestui proiect este proiectarea unui sistem de masurare
a nivelului precis, fiabil si usor de utilizat, care sa poata fi monitorizat de la distanta
prin intermediul unei aplicatii Android.

Nivelul este marimea pe baza careia se evalueaza cantititile de materiale
lichide sau solide 1n stare granulard sau pulverulenta continute in diverse recipiente,
rezervoare, bazine, buncare etc., si care se exprima prin inaltimea de la un reper luat
drept referintd pana la suprafata libera a materialului respectiv. Principalele tipuri
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de traductoare de nivel sunt: traductoare de nivel cu plutitor, traductoare de nivel
cu imersor, traductoare de nivel cu microunde si traductoare de nivel cu ultrasunete.

Traductoarele de nivel cu ultrasunete 1si bazeaza functionarea pe proprietatea
undelor ultrasonice de a fi reflectate de suprafata de separatie dintre doua medii cu
densitati diferite (in cazul de fata dintre aer sau vaporii de lichid si lichidul propriu-
zis). Traductoarele de nivel ultrasonice utilizeaza emitatoare/receptoare de unde
ultrasonice, cu frecvente de ordinul MHz, iar nivelul este determinat prin masurarea
timpului parcurs de unda de la emitator pana la suprafata lichidului si Tnapoi, la
receptor.

Pentru realizarea acestui proiect am ales un sistem format din urmatoarele
componente: un vas cu gradatie pentru citirea nivelului de lichid din vas, un senzor
ultrasonic model HC-SR04 montat pe un tub de linistire, o placa de dezvoltare
Arduino Uno, un convertor RS232-Bluetooth HC-05 si un device cu sistem de
operare Android.

Elementul principal al proiectului, senzorul cu ultrasunete HC-SR04, ofera
functia de masurare non-contact a distantei intre 2 cm si1 400 cm, iar precizia
masuratorii poate ajunge la 3 mm. Modulele includ transmitatoare ultrasonice,
receptor si circuit de control. Principiul de baza al functionarii este urmatorul:

timpul de nivel inalt * viteza sunetului
2

O primd provocare in realizarea proiectului este forma trapezoidala a vasului
si montarea benzii gradate pe unul din peretii inclinati ai vasului. Datoritd inclinarii
peretelui, a fost calculat un coeficient de ajustare 3, astfel:

B = cos(a —90)

Distanta masurata =

unde a este unghiul facut dintre peretele vasului si fundul vasului.
Astfel, nivelul lichidului Tn vas va fi calculat astfel:
Nivel = xh

Datorita faptului ca la adaugarea de lichid in vas se creeaza perturbatii la
suprafata lichidului, a fost adaugat in vas un tub de linistire ce are rolul de a atenua
perturbatiile 1n interiorul sdu, pe care a fost montat senzorul cu ultrasunete.

Aplicatia Android are rolul de a prelua masura nivelului calculat cu ajutorul
placutei de dezvoltare Arduino Uno prin protocolul Bluetooth si de a afisa pe un
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dispozitiv cu sistem de operare Android masura nivelului, atdt numeric cét si grafic
si procentual, si golul (distanta de la senzor la suprafata de lichid).

6. Proiectarea si realizarea unui sistem de masurare a temperaturii
cu senzor DHT12

Autori: ANGHEL Alexandra Citdilina, IONITA Silviu Andrei, PETRACHE
Valentina Elena

Anul III, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IF
(LAIAZ)

Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Lucrarea prezinta proiectarea, simularea si implementarea unui
sistem de masurare a temperaturii cu ajutorul unui senzor digital DHT12. Se
urmareste inregistrarea variatiilor de temperatura astfel incat sa se poata interveni
din exterior atunci cand este nevoie intr-un timp cat mai scurt.

Tn prima parte a proiectului, am prezentat notiunile teoretice pe care le-am
implementat in proiect precum si metodele prin care putem masura temperatura n
diferite situatii. Am gandit schema bloc a procesului, proiectarea sistemului de
masurare a temperaturii si am descris Tn ansamblu instrumentele pe care le vom
folosi pentru realizarea proiectului.

In a doua parte am prezentat in detaliu elementele folosite in proiect, insotite
de datele de catalog, am atasat schema electricd a sistemului de masurare si am
descris functionalitatea acestuia.

In finalul proiectului au fost addugate poze realizate in timpul montajului, dar
si forma finala a acestuia. Datele experimentale au fost luate intr-o camera pe
parcursul unei zile la diferite ore si au fost comparate cu un sistem de masurare
etalon, respectiv un termometru de camera.
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7. Proiectarea si realizarea unui sistem de masurare a zgomotului

Autori: SCHIFIRNET Petre-lustin, DEGEANU Andrei

Anul I1l, Programul de studii Automatici si Informatica Aplicata IF
(LAIAZ)

Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Proiectul nostru se concentreaza pe proiectarea si realizarea unui
sistem simplu, dar eficient, de masurare a nivelului de zgomot. Acesta utilizeaza un
microfon ca element sensibil, o placa de dezvoltare Arduino Uno pentru procesare
si un ecran OLED pentru afisarea valorilor masurate. Desi nu ofera precizia unui
echipament de masurare de inalta precizie, acest dispozitiv poate fi utilizat eficient
in numeroase aplicatii practice precum monitorizarea sandtdtii si sigurantei
lucratorilor, fiind o solutie viabild pentru monitorizarea nivelurilor de zgomot in
diverse medii si asigurd un raport excelent intre cost si functionalitate.

Presiunea acustica este captata de un microfon, care converteste variatiile de
presiune in semnale electrice. Aceste semnale sunt transmise catre placa de
dezvoltare Arduino Uno, unde un software efectueaza calcule pentru a determina
nivelul de zgomot in decibeli, iar valorile rezultate sunt afisate pe un ecran OLED
prin intermediul interfetei 12C.

Avantaje: cost redus si usurinta in utilizare; capacitate de a afisa valorile in
timp real; versatilitate in utilizare pentru diverse aplicatii.

Limitari: precizie relativ redusa comparativ cu dispozitivele profesionale;
sensibilitatea microfonului poate fi influentata de factori externi
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8. Proiectarea si implementarea unui CNC TYPEWRITER

Autor: ENE George-Cristian

Anul IV, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IFR
(LAIAR)

Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Acest proiect exploreaza lumea captivantd a creatiei controlate de
computer prin dezvoltarea unei masini de scris CNC. Aceastd masina foloseste
principiile tehnologiei Computer Numerical Control (CNC), in care un program de
calculator dicteaza miscarile precise ale unei scule, in acest caz, un instrument de
SCIrIS.

Proiectul consta in imbinarea software-ului si hardware-ului. Software-ul de
proiectare permite crearea unui text sau imagine digitald, care sunt este tradusa in
instructiuni pentru magina CNC. Aceste instructiuni ghideaza instrumentul de scris
pe materialul ales, lasdnd in urma designul dorit. Configuratia hardware implica un
cadru de masind CNC, construit cu materiale robuste precum aluminiu sau otel,
pentru a asigura o miscare precisd. Un motor si un sistem de control actioneaza
instrumentul de scris, care poate fi un stilou, un marker, un instrument de gravat sau
chiar un instrument personalizat, in functie de efectul si materialul dorit.

Frumusetea acestui proiect consta in versatilitatea sa. Permite crearea de mesaje
personalizate, lucrari de arta complicate sau chiar semne personalizate pe o varietate
de materiale precum lemn, metal, plastic sau chiar sticla (in functie de instrumentul
de scris ales).

Acest proiect permite explorarea intersectiei dintre tehnologie si creativitate,
dand design-urilor digitale viata cu o nota de automatizare.
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9. Aplicatii Arduino Uno in inginerie: Controlul temperaturii si al
miscarii
Autor: TODORAN Marian
Anul 1V, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IF

(LAIAZ)
Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Acest proiect exploreaza doud aplicatii distincte ale tehnologiei
Arduino Uno in inginerie: un sistem de reglare automata a temperaturii care
utilizeaza un regulator bipozitional si un robot mobil controlat de un smartphone.
Scopul acestui proiect este de a evidentia versatilitatea si aplicabilitatea tehnologiei
Arduino Uno in contextul ingineriei, prin implementarea si analiza detaliatd a
fiecarei aplicatii in parte.

Partea 1 a proiectului se concentreaza pe implementarea unui sistem de reglare
a temperaturii cu ajutorul unui regulator bipozitional. Vor fi explorate notiuni
teoretice legate de regulatorul bipozitional s1 de modul in care acesta functioneaza
pentru a mentine temperatura intr-un interval predefinit. Tn cele ce urmeazi se va
detalia proiectarea si implementarea acestui sistem folosind Arduino Uno, un senzor
de temperaturda DHT22, doua module de relee pentru a porni/opri un ventilator si un
element de incélzire peltier pentru a raci/incalzi incinta si un afisaj LCD cu modul
[2C pentru a afisa starea actuala, precum si cea doritd a temperaturii.

Partea a doua a proiectului se concentreaza pe dezvoltarea unui robot mobil
controlat de un smartphone prin intermediul tehnologiei Bluetooth. Aceasta va
explora conceptele teoretice ale comunicarii Bluetooth si modul in care aceasta
faciliteaza controlul de la distantd al robotului mobil. Se va detalia proiectarea si
implementarea acestui robot folosind Arduino Uno, un modul Bluetooth HC-05 si
un driver de motor L293D.
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10. Proiectarea si realizarea unui sistem de maisurare a tensiunii
electrice

Autor: TUNA lonut Bogdan, VLADOIU Middlina Nicoleta

Anul 111, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IFR
(LAIAR)

Coordonator: Conf. dr. ing. BUCUR Gabriela

Rezumat. Acest proiect exploreaza proiectarea si dezvoltarea unui voltmetru
digital pentru masurarea tensiunii curentului continuu (DC) folosind platforma
Arduino Uno. Proiectul combind teoria cu practica pentru a crea un dispozitiv
functional, evidentiind atat aspectele conceptuale cat si cele tehnice ale masurarii
tensiunii.

Sistemul consta intr-un voltmetru bazat pe microcontrolerul Arduino Uno, care
masoard tensiunea folosind un divizor de tensiune si afiseaza valoarea pe un ecran
LCD. Divizorul de tensiune a fost format din doua rezistoare (10 kQ si 2.2 kQ), care
reduc tensiunea de intrare la un nivel sigur pentru masurare de catre Arduino. Din
cauza diferentelor de valori, am Tnlocuit divizorul cu doua rezistente variabile.
Schema bloc si functionarea componentelor sunt descrise in detaliu pentru a ilustra
fluxul de informatii si modul de operare al sistemului.

Implementarea practica este detaliatd prin prezentarea schemei electrice, a
conexiunilor si a codului sursa necesar. Placa Arduino Uno este conectata la
rezistente si la ecranul LCD prin magistrala 12C, care simplifica cablajul si controlul
ecranului. Codul sursa scris in limbajul specific Arduino permite citirea tensiunii de
la divizor si conversia acesteia intr-un format afisabil. Fiecare linie de cod este
explicata pentru a oferi claritate in ceea ce priveste functionarea programului.

In final sunt detaliate masuritorile efective ale tensiunii pentru diferite valori
de intrare, demonstrand acuratetea si stabilitatea sistemului. Compararea valorilor
masurate cu cele teoretice aratd o eroare minima, validand eficienta si fiabilitatea
voltmetrului realizat.

Proiectul confirma succesul in proiectarea si implementarea unui sistem de
masurare a tensiunii electrice utilizand Arduino Uno. Dispozitivul creat este capabil
sd ofere masuratori precise si stabile, fiind de mare utilitate in aplicatii electronice
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diverse. Proiectul demonstreaza importanta cunoasterii fundamentelor teoretice si a
abilitatilor practice in dezvoltarea de sisteme electronice eficiente.

11. Aplicatie cu retele neuronale convolutionale integrate pentru
eficientizarea traficului rutier

Autor: STEFAN Liviu - Andrei
Anul 1V, Programul de studii Calculatoare IF (LCALZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. mat. CARBUREANU Madilina

Rezumat. Eficientizarea traficului rutier este o problema majora cu care fiecare
tara se confruntd, vizandu-se binele general al populatiei. Tot ceea ce tine de
transportul de persoane, bunuri si servicii, poate fi intarziat de o infrastructura
deplorabild. De la lucruri marunte precum cumparaturile individuale, la servicii
importante precum serviciul de ambulanta si cel de pompieri, toate vehiculele din
Roméania trec la un moment dat printr-o intersectie semaforizata aglomerata, care nu
este controlatd in timp real si care nu este deloc eficienta. La o asemenea locatie,
este critic ca circulatia sa fie cat mai fluida pentru a se preveni pierderile de timp,
fiind necesara stocarea informatiei legate de trafic in cloud pentru eficientizarea
acestui proces. Scopul aplicatiei dezvoltate este acela de a reduce in timp real
blocajele si de a permite vehiculelor o deplasare cat mai optimd in conditii de
sigurantd pentru toti participantii la trafic. Folosind tehnici de deep learning (DL) si
inteligentd artificiala (IA), aplicatia are la baza doua retele neuronale convolutionale
(CNN), una pentru detectia in timp real a masinilor si a oamenilor, si o alta pentru
detectia in timp real a placutelor de inmatriculare ale masinilor participante la trafic.
Detectia masinilor cu ajutorul CNN este importantd pentru eficientizarea traficului
rutier, respectiv pentru detectia eficientd a pietonilor aflati in trafic, in timp ce
detectia placutelor de inmatriculare ale masinilor prin tehnici de DL este necesara
pentru prevenirea contraventiilor si a faptelor penale. Aplicatia dezvoltata ce
integreaza CNN contine mai multe module care functioneaza pe baza de DL si o
serie de dispozitive care comunicd Intre ele, acestea asigurand salvarea eficientd a
datelor in cloud, vizualizarea datelor, controlul in timp real a semafoarelor si
prelucrarea informatiei provenitd de la camerele din trafic.
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12. Protejarea intimitatii online si rolul PGP in criptografie

Autor: ION Marius Gabriel
Anul 111, Programul de studii Calculatoare IF (LCALZ)

Rezumat. Lucrarea are ca element central instrumentul de criptare PGP (Pretty
Good Privacy). Acesta asigura confidentialitatea datelor transmise prin e-mail si alte
canale digitale, folosind algoritmi precum RSA pentru criptarea cheilor de sesiune
si algoritmi simetrici precum CAST-128, IDEA sau 3DES pentru criptarea efectiva
a datelor. PGP utilizeaza functii hash (SHA-1) pentru crearea semnaturilor digitale.
De asemenea, PGP foloseste ZIP pentru a comprima datele inainte de criptare,
micsorand dimensiunea mesajelor. Mesajele sunt semnate digital, apoi comprimate
si criptate, oferind astfel multiple straturi de protectie.

13. Proiectarea si implementarea unui sistem inteligent de redare
vocala a parametrilor ambientali pentru un cluster de servere

Autor: PEIOVICI Karina
Anul 1V, Programul de studii Calculatoare IF (LCALZ)
Coordonator: Prof. dr. ing. habil. RADULESCU Gabriel

Rezumat. Proiectul propus urmareste dezvoltarea si implementarea unui sistem
inteligent de redare vocald a parametrilor ambientali intr-un cluster de servere. In
contextul modern al infrastructurilor IT, monitorizarea constanta a parametrilor de
mediu, precum temperatura si umiditatea, este esentialda pentru prevenirea
defectiunilor si optimizarea resurselor energetice si de racire.

Proiectarea Sistemului: Utilizarea unui microcontroler Arduino UNO echipat
cu senzori pentru monitorizarea temperaturii si umiditdtii, senzori de miscare si alte
componente.

Implementarea Codului: Dezvoltarea codului necesar pentru achizitionarea si
procesarea datelor de la senzori, controlul functiei de redare vocala si interactiunea
cu utilizatorul.
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Redare Vocala: Implementarea unei interfete vocale pentru oferirea
informatiilor despre parametrii ambientali operatorilor din camera serverelor.

Evaluarea Performantei: Testarea sistemului implementat si identificarea
potentialelor imbunatatiri.

Sistemul va folosi un microcontroler Arduino pentru captarea si procesarea
datelor in timp real de la senzorii de temperatura si umiditate. La detectarea prezentei
unui operator de catre senzorul PIR, sistemul va activa functia de redare vocala,
oferind informatii despre parametrii ambientali. Interfata va include si un ecran LCD
pentru afisarea vizuala a datelor, un LED RGB pentru indicarea vizuald a
temperaturii si o alarma pentru notificarea depasirii limitelor prestabilite.

Prin monitorizarea continud si precisa a parametrilor climatici, sistemul propus
va contribui semnificativ la prevenirea defectiunilor hardware si la mentinerea unei
performante optime a serverelor. Acest proiect ofera o solutie inovatoare si practica
pentru gestionarea mediului in camerele cu servere, adaptandu-se cerintelor
dinamice ale infrastructurilor IT contemporane.

14. Proiectarea si implementarea unui sistem informatic pentru
adaptarea programului de circulatie a mijloacelor de transport
in comun

Autor: NECULAIU Cosmin
Anul 1V, Programul de studii Calculatoare IF (LCALZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. ROSCA Cosmina

Rezumat. Acest proiect are ca scop implementarea unei aplicatii pentru
generarea programului autobuzelor, analiza statisticilor de pe trasee si preluarea
feedback-ului de la utilizatori. Pentru implementare s-au folosit: mediul de
dezvoltare Rider, limbajul de programare C# si un framework multiplatforma pentru
interfata grafica. Proiectul foloseste tehnici de Web Scraping pentru preluarea
datelor din Google Maps si serviciul de recunoastere a obiectelor din imagini
folosind Microsoft Azure. Principalele functionalitati ale aplicatiei sunt:
achizitionare de date necesare pentru generarea orarului autobuzelor, generarea de
statistici de pe traseele selectate, generarea programului autobuzelor folosind un
algoritm static sau unul dinamic, un API care poate fi utilizat de aplicatii terte si
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posibilitatea colectarii de recenzii de la utilizatorii sistemului de transport pentru a-
| imbunatati. Aceastd aplicatie software utilizeaza principii moderne pentru a
imbunatdti modul in care functioneaza transportul in comun la momentul actual.

15. Sortarea automata a produselor din metal si plastic

Autor: GORTOESCU Ionut Adrian, TANASE Radu Marius
Anul 111, Programul de studii Calculatoare IF (LCALZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. ROSCA Cosmina

Rezumat. In contextul unei societiti moderne orientate catre reciclare si
sustenabilitate, separarea materialelor reciclabile minimizeaza impactul asupra
mediului. Scopul acestei aplicatii este de automatizare a procesului de triaj intre
produsele de metal si cele de plastic. Aplicatia prezentata isi propune sa identifice
dozele de suc si bauturi energizante de sticlele de suc din material plastic si sa le
sorteze diferit. Mai mult decat atat, proiectul isi propune sa demonstreze posibilitatea
integrarii acestei solutii cu costuri foarte mici, comparativ cu solutiile existente la
acest moment pentru indeplinirea aceluiasi obiectiv. Aplicatia se adreseaza in
principal utilizarii rezidentiale pentru sortarea deseurilor, dar si altor industrii care
necesita separarea materialelor pe liniile de productie. De asemenea, poate fi utila
pentru centrele de colectare a deseurilor si organizatiile municipale care gestioneaza
reciclarea la scara largd. Prin implementarea acestei solutii, aceste entitdti pot
beneficia de un sistem de triaj automat.
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16. Stand de laborator pentru studiul actioniarilor motoarelor
asincrone

Autor: HORJEA Vlad Cristian
Anul IV, Programul de studii Electromecanica (LELMZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. SAVULESCU Alexandru

Rezumat. Standul de laborator pentru studiul actiondrilor motoarelor asincrone,
realizat in cadrul proiectului, este un ansamblu de echipamente electrice creat in
scopul prezentarii practice, educationale, a diverselor actionari electrice. Acesta este
proiectat pentru a permite realizarea unei game variate de experimente si masuratori,
care ajutd la intelegerea comportamentului motorului in diferite conditii de operare.
Se poate varia turatia motoarelor prin utilizarea unui convertizor de frecventa si se
poate realiza inversarea sensului de rotatie.

Comanda convertizorului de frecventa este realizata cu ajutorul a doua relee
interblocabile alimentate de la o sursa de tensiune continua de 24 V. In panoul de
comanda al sistemului de actionare sunt dispuse 4 butoane:

e S1 este butonul de stop general;
e S2 este butonul de oprire;
o S3 realizeaza selectarea sensului de rotatie orar;
o S4 realizeaza selectarea sensului antiorar.
Toate operatiile sunt indicate si prin aprinderea unor lampi de semnalizare.

Standul realizat contine doua tipuri de motoare asincrone, unul pentru pompe,
dispus in pozitie verticala iar cel de al doilea este un motor clasic. Cele doua motoare
sunt de putere redusa: unul de 180 W, iar celdlalt de 70 W, ambele cu turatia de 1440
rot/min.

Convertizorul de frecventa este model SEW 0,37 kW si s-a programat conform
instructiunilor producitorului. In timpul functionarii se afiseaza pe displayul central
al CSF valoarea efectiva a curentului si frecventa in timp real. Motoarele
functioneaza pe rand, alimentarea acestora fiind trecuta printr-un dispozitiv selector.

Standul va fi destinat utilizarii de catre studenti, in cadrul Laboratorului de
actiondri electrice, pentru realizarea experimentala a pornirii motoarelor asincrone,
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a regldrii turatiei si inversarii sensului de rotatie. Poate fi utilizat, de asemenea,
pentru obtinerea graficelor formelor de unda ale tensiunilor si curentilor la iegirea
CSF cu ajutorul unui analizor de energie sau unui sistem de achizitie date, precum
si pentru studiul compensarii puterii reactive prin folosirea unei baterii de
condensatoare in trepte.

17. Sistem fotovoltaic cu orientarea panourilor solare prin rotire
automata pe doua directii

Autor: MAIOR Andrei
Anul IV, Programul de studii Electromecanica (LELMZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. SAVULESCU Alexandru

Rezumat. Energia regenerabila joaca un rol crucial in reducerea dependentei de
resursele fosile si in combaterea schimbarilor climatice. Panourile solare au devenit
esentiale datorita capacitatii lor de a converti lumina soarelui in energie electrica
curatd si durabila. Utilizarea energiei solare sprijind dezvoltarea durabila, oferind o
alternativa economica pe termen lung pentru productia de energie.

Tn cadrul machetei realizate, s-a utilizat un panou solar de 70W si s-a creat un
sistem capabil sa il roteascd pe doud directii, cu ajutorul unor actuatoare de 750N,
alimentate la 12V, ce au o cursa de 400 mm. Sistemul este controlat de un Arduino
Uno, care primeste date de la senzori LDR, pentru a detecta pozitia soarelui si pentru
a ajusta automat orientarea panoului, astfel incat sd fie mereu perpendicular pe
directia razelor solare.

Un driver L298N gestioneaza miscarea actuatoarelor, iar un convertor de
tensiune cu intrare de 4 - 40V si iesire de 1,25 - 37V si curent de 3A, regleaza
alimentarea sistemului. De asemenea, un controler PWM de 12/24V, asigura
incdrcarea optima a unui sistem de stocare format din doua baterii.

Sistemul este functional si eficient, permitdnd panoului sa fie mereu orientat
optim pentru a maximiza captarea energiei solare. Aceasta abordare tehnologica nu
doar ca sporeste eficienta energeticd, dar prelungeste si durata de viata a
echipamentului, reducand stresul mecanic si termic asupra componentelor.
Implementarea unui astfel de panou solar automatizat demonstreaza viabilitatea si
beneficiile acestei tehnologii. In plus, sistemul poate fi aplicat pe scara larga, oferind
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solutii energetice sustenabile pentru comunitati izolate sau In zone cu acces limitat
la retelele traditionale de energie.

18. Proiectarea si realizarea unui sistem tip ascensor comandat cu
microprocesor

Autor: GAVRIL Denis
Anul IV, Programul de studii Electromecanica (LELMZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. SAVULESCU Alexandru

Rezumat. Obiectivul principal al acestei comunicdri stiintifice este de a
dezvolta un model functional de ascensor care se deplaseaza pe trei nivele, folosind
un motor electric, senzori s1 un microcontroler Arduino. Macheta realizata releva
concepte fundamentale de automatizare, control al motoarelor si masurarea distantei,
oferind o platforma experimentala pentru uzul studentilor, pentru intelegerea partii
electromecanice si de automatizare a sistemelor de ascensoare.

Elementele componente ale machetei sunt: o placa de dezvoltare Arduino Uno
pentru comanda ascensorului, doua motoare, unul tip RS-360SH/RS-365SH, pentru
miscarea pe verticald a cabinei si celdlalt, tip GA12 N20, pentru inchiderea si
deschiderea usii, un driver L298N pentru controlul motoarelor, 4 baterii AA de 1,5
V, un senzor cu ultrasunete SR04 pentru calibrarea cabinei si 3 butoane de comanda,
pentru chemarea liftului la fiecare dintre etaje.

Modul de functionare: La apasarea butonului pentru chemarea liftului la etajul
dorit, usa se inchide, dupa care cabina se misca in mod accelerat. Dupa ce s-a atins
viteza maximad, aceasta este mentinuta pentru un timp, dupa care liftul decelereaza
pana la o vitezd foarte scdzutd pentru ajustarea pozitiei cabinei pentru oprire la
pozitie, in functie de semnalul transmis de senzorul de distanta. Apoi motorul se
opreste si usa se deschide. Sistemul intra in repaus si asteapta urmatorul semnal de
solicitare, prin apasarea pe butonul destinat altui etaj.

Placa de dezvoltare Arduino are rolul de a primi semnalele de intrare (butoanele
si senzorul) si in functie de ele, prin intermediul driverului, de a actiona pe rand cele
doua motoare. Driverul L298N, in functie de semnalele primite de Arduino
controleazd motoarele in doud feluri: controlul directiei de rotire se face prin
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schimbarea polaritatii de alimentare si controlul vitezei prin utilizarea semnalelor
PWM.

19. Proiectarea si realizarea unui sistem comandat cu microprocesor
pentru controlul unei case inteligente

Autor: SUCIU Teodor Georgian
Anul IV, Programul de studii Electromecanica (LELMZ)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. SAVULESCU Alexandru

Rezumat. Pana nu demult, casa inteligenta parea ceva din domeniul science -
fiction, dar in ultimii ani se constata ca automatizarea locuintei este extrem de
importanta si necesara. Industria a evoluat foarte mult, iar consumul tot mai mare de
aparatura electronica necesara intr-o casa smart a facut ca aceastd tehnologie sa fie
din ce in ce mai dezvoltata si mult mai facila. Drept urmare costurile pentru o casa
inteligenta au devenit mult mai accesibile.

Pentru realizarea machetei s-au folosit urmatoarele componente:

e Placa de dezvoltare Arduino - reprezinta un microcontroler care realizeaza
comanda intregului sistem, primeste semnale de la senzori si comanda
servomotoarele, executand programul care a fost implementat;

e Placa de expansiune Senzor Arduino Shield V5.0 — se conecteaza cu usurintd
pe o placd Arduino, oferind functionalitati si capacitati suplimentare;

e Servomotoare SG90 — servomotoare de curent continuu ce executd miscari
de rotatie. Acestea sunt actionate pentru deschiderea usilor, ferestrelor si a barierei
de acces;

e Senzori de lumina, temperatura, umiditate, detectare picaturi de apa,
detectare foc — acestea sunt folosite pentru aprindere/stingere LED-uri, Tnchiderea
geamului prin detectarea picaturilor de apa, preluarea parametrilor de temperatura si
umiditate, pornirea ventilatorului pentru stingere foc, asigurarea securitatii locuintei
prin parola.
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20. Proiectarea si realizarea unui sistem controlat cu microprocesor
pentru orientarea panourilor solare

Autor: SZEGEDI Alexander

Anul 1V, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IF
(LAIAZ)

Coordonator: Sef lucr. dr. ing. SAVULESCU Alexandru

Rezumat. Dispozitivele de urmarire solara, cunoscute si sub numele de trackere
solare, sunt constructii cu unul sau doud axe, proiectate astfel incat sa permita
panourilor fotovoltaice sa fie orientate Tn unghiul ideal fatd de lumina soarelui,
pentru a facilita o captare maxima de lumina la punctul de incidenta ideal.

Scopul dispozitivului de orientare realizat este maximizarea eficientei unui
panou solar, vizand orientarea si pozitionarea acestuia fatda de soare. Macheta
dispozitivului are urmatoarele componente: un elementul de comanda Arduino Uno
ATmega328P, 4 fotorezistori, un panou solar monocristalin, 2 servomotoare SG51R
pentru miscare pe cele doud axe, 4 rezistente de 10kohmi si o placa breadboard.

Fotorezistorii sunt separati de doi pereti dispusi perpendicular, pentru
identificarea optima a pozitiei luminii. Astfel, Arduino calculeaza directia luminii si
comanda miscarea celor doud servomotoare pentru a plasa panoul solar in pozitia
optima pentru captarea luminii.

Obiectivele comunicarii stiintifice sunt:
e urmadrirea corectd a directiei luminii cu ajutorul celor patru senzort,

¢ locomotia dispozitivului prin rotire dupa doua axe pentru asezarea panoului
solar perpendicular pe directia luminii.

Lucrarea poate avea un impact semnificativ in domeniul energiei regenerabile
folosind elemente de automatica, prin faptul cd analizeazd si implementeaza un
sistem eficient de captare a energiei solare si transformarea acesteia in energie
electrica. Sistemul automat cu 2 axe optimizeaza randamentul panoului fotovoltaic.

25/32



21. Proiectarea si implementarea unui sistem automat pentru
monitorizarea si operarea unui grup de centrale eoliene

Autor: PANAIT Georgiana - Daniela

Anul 1V, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IFR
(LAIAR)

Coordonatori: Sef lucr. dr. ing. ZAMFIR Florin, Prof. dr. ing. habil.
RADULESCU Gabriel

Rezumat. Modificdrile climatice si posibila epuizare a resurselor de
combustibil fosil sunt doud dintre marile preocupari atat ale oamenilor de stiinta, cat
si ale decidentilor politici. Solutia care pare sda rezolve pe termen lung aceste
probleme este utilizarea energiilor regenerabile in productia de energie electrica.

In lucrarea de fati propun un mod de realizare a unui sistem electronic de
monitorizare a parametrilor de functionare a unui grup de centrale eoliene, precum
sl un sistem automat de gestionare dependent de consumul generat. Aceasta lucrare
face parte dintr-un proiect amplu, care a pornit de la necesitatea dezvoltarii energiei
regenerabile Tn Romania, parte a unei lucrari de disertatie sustinuta in cadrul
Facultatii de Stiinte Economice, din cadrul Universitatii de Petrol si Gaze din
Ploiesti in anul 2020, in care s-au analizat aspectele economice, dar si politice. Ideea
de a continua scrierea Tn aceasta directie a venit tocmai de la domnul profesor
Radulescu Gabriel, devenindu-mi ulterior coordonator pe parcursul studiului, care
mi-a ghidat pasii Tn alegerea unei teme care a inglobat de data acesta cunostintele
acumulate timp de 6 ani Tn domeniul economic cu cele din sectorul ingineresc. Tn
lucrarea de fata accentul este pus pe domeniul tehnic prin proiectarea,
implementarea, operarea, dar si gestionarea unui grup de centrale eoliene in functie
de consumul generat. Sistemul de monitorizare este compus din doua elemente, un
modul fix cu display, pe care se pot urmarii parametrii de functionare ale turbinelor
eoliene atunci cand consumatorii sunt cuplati, respectiv o aplicatie pentru platforma
Android, pentru a putea urmari acesti parametri si a actiona in functie de acestia.
Scopul acestui sistem este de a permite utilizatorului unor astfel de turbine eoliene
sa urmareascd activitatea acestora si la nevoie, sa ajute la depanarea unor eventuale
probleme.
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Lucrarea, structuratd pe 3 capitole, prezinta o serie de consideratii generale
asupra sistemelor de centrale eoliene, punand-se accent pe functionarea unui parc de
centrale eoliene Tn functie de evolutia a 3 consumatori.

22. Proiectarea si implementarea unui sistem automat pentru
monitorizarea nivelului de apa in rauri si pentru a detecta
inundatiile in timp util

Autori: STAN Gabriela - Alina, PANAIT Georgiana - Daniela
Anul IV, Programul de studii Automatica si Informatica Aplicata IFR

(LAIAR)
Coordonator: Sef lucr. dr. ing. ZAMFIR Florin

Rezumat. Scopul acestei lucrari este de a dezvolta si implementa un sistem de
monitorizare si alertd a nivelului apei, folosind tehnologii moderne precum senzori
ultrasonici si module GSM. Prin acest sistem, se urmareste facilitarea procesului de
monitorizare a nivelului apei in timp real si de transmitere a alertelor in cazul
depasirii unor praguri prestabilite.

Pentru a atinge obiectivele propuse, lucrarea se va concentra pe proiectarea si
implementarea unei solutii hardware si software adecvate, care sd permita
monitorizarea continua a nivelului apei si trimiterea de alerte catre utilizatori in timp
util. In plus, se va acorda o atentie deosebiti aspectelor legate de consumul energetic,
fiabilitatea sistemului si costurile de implementare si intretinere, pentru a asigura o
solutie viabila si accesibila din punct de vedere economic.

Pentru a valida functionalitatea si eficienta sistemului propus, am realizat o
machetd experimentala reprezentativa, care sa simuleze conditiile reale in care
sistemul ar fi utilizat. Macheta experimentala a fost conceputa pentru a reproduce cu
acuratete mediul 1n care sistemul ar trebui sa opereze si pentru a permite testarea in
conditii controlate.

Macheta a constat din doud containere de plastic, dispuse unul deasupra
celuilalt. Primul recipient a fost destinat stocarii apei, in timp ce al doilea a fost
utilizat pentru simularea scurgerii apei si pentru instalarea senzorului de nivel.
Senzorul a fost pozitionat in partea superioara a celui de-al doilea recipient, astfel
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incat sa fie expus direct la nivelul apei. Prin intermediul unei pompe electrice, apa a
fost pompata din recipientul inferior in cel superior, iar apoi nivelul apei a fost
monitorizat de catre senzor.

Aceastd macheta experimentald a permis simularea i testarea sistematica a
functionarii sistemului in diverse conditii si scenarii, oferind o platforma de testare
fiabila si reproductibila. De asemenea, a oferit posibilitatea de a identifica si de a
remedia eventualele probleme sau deficiente in functionarea sistemului, inainte de
implementarea acestuia inh medii reale.
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Joi, 11 iulie 2024
Sala: All5

08:30-08:40 — inregistrarea participantilor
08:40-09:00 — Deschiderea sesiunii de comunicari

Sesiunea de comunicari a studentilor
Chairs: Prof. dr. ing. CANGEA Otilia & Prof. dr. ing. RADULESCU Gabriel

09:00-09:15 — Lupea Gabriel, Chivu Mihai-Bogdan, Proiectarea si realizarea
practica a unei machete tip proteza medicala a membrului superior uman
controlat de semnale electromiografice

09:15-09:30 — .Stef Darius Augustin, Aldea Rafael, Constantin Sebastian Mihail,
Brat robotic destinat activitatilor in mediu ostil

09:30-09:45 — Banescu Mihaela Daniela, Vasile Alexandru Valentin, Proiectarea

si realizarea unui sistem de misurare a capacititii volumetrice cu senzor cu
ultrasunete Banner T30UXIAQS8

09:45-10:00 — Ciobanu Rahela, Ioniti Valentina, Proiectarea si realizarea unui
sistem de masurare a temperaturii cu senzor cu infrarosu

10:00-10:15 — Pand Traian Andrei, Ion Alexandru, Proiectarea si realizarea unui
sistem de masurare a nivelului intr-un vas cu ajutorul unui senzor cu
ultrasunete

10:15-10:30 — Anghel Alexandra Catalina, Ionita Silviu Andrei, Petrache

Valentina Elena, Proiectarea si realizarea unui sistem de masurare a
temperaturii cu senzor DHT12

10:30-10:45 — Schifirnet Petre-lustin, Degeanu Andrei, Proiectarea si realizarea
unui sistem de masurare a zgomotului

10.45-11.00 — Ene George-Cristian, Proiectarea si implementarea unui CNC
TYPEWRITER

11.00-11.15 —Todoran Marian, Aplicatii Arduino Uno in inginerie: Controlul
temperaturii si al miscarii

11.15-11.30 — Tunda lonut Bogdan, Viddoiu Mdddilina Nicoleta, Proiectarea si
realizarea unui sistem de masurare a tensiunii electrice

11:30-11:45 - Stefan Liviu — Andrei, Aplicatie cu retele neuronale
convolutionale integrate pentru eficientizarea traficului rutier
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11:45-12:00 — lon Marius Gabriel, Protejarea intimitatii online si rolul PGP in
criptografie

12:00-12:15 — Peiovici Karina, Proiectarea si implementarea unui sistem
inteligent de redare vocala a parametrilor ambientali pentru un cluster de
servere

12:15-12:30 — Neculaiu Cosmin, Proiectarea si implementarea unui sistem
informatic pentru adaptarea programului de circulatie a mijloacelor de
transport in comun

12:30-12:45 — Gortoescu Ionut Adrian, Tanase Radu Marius, Sortarea
automata a produselor din metal si plastic

12:45-13:00 — Horjea Vlad Cristian, Stand de laborator pentru studiul
actionarilor motoarelor asincrone

13:00-13:15 — Maior Andrei, Sistem fotovoltaic cu orientarea panourilor solare
prin rotire automata pe doua directii

13:15-13:30 — Gavril Denis, Proiectarea si realizarea unui sistem tip ascensor
comandat cu microprocesor

13:30-13:45 — Suciu Teodor Georgian, Proiectarea si realizarea unui sistem
comandat cu microprocesor pentru controlul unei case inteligente

13:45-14:00 — Szegedi Alexander, Proiectarea si realizarea unui sistem controlat
Cu microprocesor pentru orientarea panourilor solare

14:00-14:15 — Panait Georgiana — Daniela, Proiectarea si implementarea unui
sistem automat pentru monitorizarea si operarea unui grup de centrale eoliene

14:15-14:30 — Stan Gabriela - Alina, Panait Georgiana — Daniela, Proiectarea si
implementarea unui sistem automat pentru monitorizarea nivelului de apa in
rauri si pentru a detecta inundatiile in timp util

14:30-14:45 — Deliberarea juriului

14:45-15:00 — Anuntarea castigatorilor si inchiderea sesiunii de comunicari
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