
UNIVERSITATEA PETROL-GAZE DIN PLOIEȘTI 
FACULTATEA INGINERIE MECANICĂ ȘI ELECTRICĂ 
DEPARTAMENTUL AUTOMATICĂ, CALCULATOARE ȘI ELECTRONICĂ 

 
 

 

TEMATICA EXAMENULUI DE DIPLOMĂ 

AUTOMATICĂ ȘI INFORMATICĂ APLICATĂ 
 

 

1. Definirea, caracterizarea și clasificarea sistemelor automate [4]. 

2. Sisteme de reglare după abatere și perturbație [3, 5]. 

3. Stabilitatea sistemelor liniare și rolul funcțiilor de transfer in analiza si sinteza 

sistemelor liniare continue si discrete [3, 5]. 

4. Elemente de modelare, identificare și simulare a dinamicii sistemelor [9]. 

5. Indicatori ai calității reglării în regim staționar și dinamic [3, 5]. 

6. Echipamente numerice de conducere : cerințe si elemente de interfață 

(structuri, elemente componente, probleme de conectare) [8]. 

7. Tranzițiile taskurilor și implementarea operațiilor multitasking [7]. 

8. Principiul de funcționare al traductoarelor uzuale [1, 3]. 

9. Structura și funcționarea unui robot industrial [6]. 

10. Automate finite: tipuri, structuri, funcționare, aplicații [2]. 

11. Modelul ISO-OSI și securitatea rețelelor de calculatoare [10] 

12. Elemente de programare a PLC-urilor [2]. 

13. Sisteme de reglare a parametrilor tehnologici: debit, presiune, nivel, temperatura [5]. 
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